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�ास 12 Basic Formula

12वी फामू�ला का �योग िविभ� तरह से होता है िजसकी गणना करना संभव नही है. अथा�त फामू�ला की सं�ा
�� करना थोड़ा मु��ल है. अतः यहाँ ऐसे बेिसक फामू�ला �दिश�त कर रहे है िजसका �योग �ादातर होता
है.

a  – b  = (a – b)(a + b)
(a+b)  = a  + 2ab + b  Or a   + b  + 2ab
a  + b  = (a – b)  + 2ab Or (a + b)  – 2ab
(a – b)  = a  – 2ab + b  Or a  + b  – 2ab
(a + b + c)  = a  + b  + c  + 2ab + 2ac + 2bc
(a – b – c)  = a  + b  + c  – 2ab – 2ac + 2bc
(a + b)  = a  + 3a b + 3ab  + b  ; (a + b)  = a  + b  + 3ab(a + b)
(a – b)  = a  – 3a b + 3ab  – b  Or a  – b  – 3ab ( a – b)
a  – b  = (a – b)(a  + ab + b ) Or (a – b)  + 3ab ( a – b ) Or ( a – b ) ( a  + ab + b  )
a  + b  = (a + b)(a  – ab + b ) Or (a + b)  – 3ab ( a + b )
(a + b)  = a  + 3a b + 3ab  + b  Or a  + b  + 3 ab ( a + B )
(a – b)  = a  – 3a b + 3ab  – b  Or a  – b  – 3 ab ( a – B )
(a + b)  = a  + 4a b + 6a b  + 4ab  + b )
(a – b)  = a  – 4a b + 6a b  – 4ab  + b )
a  – b  = (a – b)(a + b)(a  + b )
a  – b  = (a – b)(a  + a b + a b  + ab  + b )

Relations And Functions

Definition:

यिद A और B ओ अित�र� समु�य हो, तो A × B के िकसी उपसमु�य R को A का B से स�� कहते है.

R ⊆ A × B, तो R का A और B म� स�� होगा.

डोमेन एवं प�रसर: यिद R , A समु�य से B समु�य म� एक स�� है अथा�त R ⊆ A x B तो डोमेन : R के
�िमत यु�ो के सभी �थम अवयवो ंका समु�य डोमेन या Dom (R) कहलाता है, अथा�त डॉम (R) = {x : x ∈
A तथा (x,y) ∈ R }

प�रसर : R के �िमत यु�ो ंके सभी ि�तीय अवयवो ंका समु�य प�रसर या र�ज (R) कहलाता है.

अथा�त प�रसर या र�ज (R) = {y : y ∈ B तथा (x , y) ∈ R}

2 2

2 2 2 2 2

2 2 2 2

2 2 2 2 2

2 2 2 2

2 2 2 2

3 3 2 2 3 3 3 3

3 3 2 2 3 3 3

3 3 2 2 3 2 2

3 3 2 2 3

3 3 2 2 3 3 3

3 3 2 2 3 3 3

4 4 3 2 2 3 4

4 4 3 2 2 3 4

4 4 2 2

5 5 4 3 2 2 3 4

eV
idy

art
hi

https://www.evidyarthi.in/



R  = {(y,x) : y ∈ B , x ∈ A तथा (x , y) ∈ R }
�ितलोम स�� R  = {(y ,x)∈ N x N : x = y-1 }
यिद xRy का अथ� है x,y का वग� है तो yR x का अथ� y , x वग�मूल होगा
यिद xRy का अथ� है x > y है तो yR x का अथ� y < x होगा
यिद xRy का अथ� x , y का िपता है तो yR x का अथ� y , x का पु� �आ

शेष सभी फामू�ला का अ�यन आप पीडीऍफ़ के मा�म से कर� गे िजसमे अित�र� त� भी मौजूद है.

इसे भी पढ़े, Sets Symbols, Name, िलखने और पढ़ने का तरीका

Inverse Trigonometry Formula

फलन (Functions) �ांत (Domain) प�रसर (Range)

Sin  x [-1, 1] [-π / 2, π / 2]

Cos x [-1, 1] [0, π / 2]

Tan  x R (-π / 2, π / 2)

Cosec  x R-(-1, 1) [-π / 2, π / 2]

Sec  x R-(-1, 1) [0, π] – { π / 2}

Cot  x R [-π / 2, π / 2] – {0}

sin (sin  x) = x, यिद -1 ≤ x ≤ 1 हो.
cos (cos  x) = x, यिद -1 ≤ x ≤ 1
tan (tan  x) = x, यिद -∞ ≤ x ≤∞
cot (cot  x) = x, if – ∞ ≤ x ≤ ∞
sec (sec  x) = x, यिद – ∞ ≤ x ≤ -1 और 1 ≤ x ≤ ∞
cosec (cosec  x) = x, यिद -∞ ≤ x ≤ -1 और 1 ≤ x ≤ ∞
Sin (−x) = −Sin (x)
Tan (−x) = −Tan (x)
Cos (−x) = π − Cos (x)
Cosec (−x) = − Cosec (x)
Sec (−x) = π − Sec (x)
Cot (−x) = π − Cot (x)
Tan (x) + tan (y) = tan [(x+y)/ (1−xy)]
tan (x) – tan (y) = tan [(x−y)/ (1+xy)]
2tan (x) = tan [(2x)/ (1–x )]

अव� पढ़े, Inverse ि�को ं�िमित फामू�ला एवं गुणधम�
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Trigonometry से स�ंिधत मह�पूण� फामू�ला

संकेत 0° 30° = π/6 45° = π/4 60° = π/3 90° = π/2

Sin θ 0 ½ 1/√2 √3/2 1

Cos θ 1 √3/2 1/√2 ½ 0

Tan θ 0 1/√3 1 √3 अप�रभािषत

Cot θ अप�रभािषत √3 1 1/√3 0

Sec θ 1 2/√3 √2 2 अप�रभािषत

Cosec θ अप�रभािषत 2 √2 2/√3 1

Sin(A+B) = Sin A . Cos B + Cos A . Sin B
Sin(A-B) = Sin A . Cos B − Cos A . Sin B
Cos (A+B) = Cos A . Cos B − Sin A . Sin B
Cos ( A-B ) = Cos A . Cos B + Sin A . Sin B
Tan ( A + B ) = (Tan A + Tan B) / ( 1 − Tan A . Tan B)
Cot ( A + B ) = (Cot A . Cot B − 1) / (Cot B + Cot A)
tan(A – B)= ( tan A – tan B )/ ( 1 + tan A . tan B )
cot(A – B) = (cot A . cot B + 1) / ( cot B – cot A )
sin( 2θ ) = 2sin( θ ) • cos( θ ) = [ 2tan θ / (1+tan  θ )]
cos( 2θ ) = cos ( θ ) – sin ( θ ) = [ (1- tan   θ ) / ( 1+tan  θ )]
cos( 2θ ) = 2cos ( θ )−1 = 1–2sin ( θ )
tan( 2θ ) = [ 2tan( θ )] / [1−tan ( θ )]
sec ( 2θ ) = sec θ / (2-sec  θ )
Cosec ( 2θ ) = (sec θ . Cosec θ ) / 2

Matrices

आ�ूह वा�िवक या सिम� सं�ाओ ंया फलनो ंका �ैितज या उद� रेखाओ ंम� एक आयताकार �म िव�ास
है. �ैितज रेखाएं आ�ूह की पंि�या तथा उद� �� कहलाते है.

आ�ूह वा�िवक या सिम� सं�ाओ ंया फलनो ंका �ैितज या उद� रेखाओ ंम� एक आयताकार �म िव�ास
है. �ैितज रेखाएं आ�ूह की पंि�या तथा उद� �� कहलाते है.

एक वग� आ�ूह अिदश आ�ूह कहलाता है यिद इसके मु� िवकण� के सभी अवयव समान हो, तथा मु�
िवकण� के अित�र� सभी अवयव शू� हो.

a  = 0, जहाँ i ≠ j और a  = k, जहाँ i = j
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आ�ूह का योग फामू�ला ( Addition of Matrix )

kA = k[a ]  = [k(a )]
– A = (– 1)A
A – B = A + (– 1)B
A + B = B + A
(A + B) + C = A + (B + C)
k(A + B) = kA + kB
(k + l)A = kA + lA

आ�ूहो ंके प�रवत� के गुणधम�

(A’)’ = A
(A + B)’ = A’ + B’
(AB)’ = B’A’
(ABC)’ = C’ B’ A’
(–A)’ = –A’

Determinants

��ेक वग� आ�ूह के संगत एक सं�ा होता है जो वग� मैिट�� का सारिणक कहलाता है तथा िजसे
साधारणतः |A| या det A से सूिचत िकया जाता है.

िसफ�  वग� मैिट�� के सारिणक होते है.
सारिणक को |A| �ारा सूिचत िकया जाता है.
|A| केवल सारिणक का संकेत है मापांक का नही.
जो मैिट�� वग� मैिट�� नही है उसका सारिणक नही होता है, �ों�िक सारिणक म� िजतने पं�� होते है
उतने ही �� होते होते है.

सारिणक का मह�पूण� संकेत

िकसी सारिणक की पहली, दूसरी एवं तीसरी पं�� को �मशः R , R , एवं R  �ारा सूिचत करते है तथा
��ो ंको �मशः C , C , एवं C  से सूिचत करते है.

i वी पं�� तथा j वी पं�� का पर�र प�रवत�न R  ↔ R  �ारा सूिचत करते है.
j वे �� तथा j वे �� का पर�र बदलाव C  ↔ C  �ारा सूिचत होता है.
j वी पनकी के अवयवो ंको k से गुणा करने पर i वी पं�� के संगत अवयवो ंम� योग को R  → R  + k,
R  से सूिचत करते है.
इसी �कार column के िकसी भी अवयव को िकसी भी सं�ा से गुणा या जोड़ करते है, तो C  → C  +
k C  आिद से सूिचत करते है.

Continuity And Differentiability

कोई फलन f (x), x = a पर संतत कहलाता है यिद
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1 2 3

1 2 3

i j

i j

i i

j

i i

jeV
idy

art
hi

https://www.evidyarthi.in/



lim  f (x) = lim  = f (a)

संतता की सीमा का अ���

lim  f (x) का अ��� है यिद f (x)अि�तीय सं�ा y के िनकट हो, जब x, a के िनकट िकसी तरह से
आता है, तो

lim  f (x) = lim  f (x) = y का अ��� होता है.

सीमा के अ��� को lim  f (x) = y �ारा सूिचत िकया जाता है.

इसे भी पढ़े, �ास 12th मै�स Limit और संतता फामू�ला

(d/dx) (x  ) = nx
(d/dx) (a) = 0, जहाँ a अचार (Constant) है.
(d/dx) (u . v) = u (d/dx) (v) + v (d/dx) (u), गुणन का अवकलन
(d/dx) (u ± v) = (d/dx) (u) ± (d/dx) (v), योगफल और घटाव का अवकलन
(d/dx) (u/v) = [ u (d/dx) (v) + v (d/dx) (u) ] / v
(d/dx) (sin x) = cos x
(d/dx) (cos x) = – sin x
(d/dx) (tan x) = sec x
(d/dx) (cot x) = − cosec x
(d/dx) (sec x ) = sec x tan x
(d/dx) (cosec x) = − cosec x cot x

Differentiation Formula का िल�

x→ a – 0 x→ a + 0

x→ a

x→ a – 0 x→ a + 0

x→ a
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Class 12 Maths Formulas: Integrals

∫ 1 dx x + C

∫ a dx ax + C

∫ x dx ((x )/(n+1)) + C

∫ sin x dx – cos x + C

∫ cos x dx sin x + C

∫ sec x dx tan x + C

∫ cosec x dx – cot x + C

∫ sec x (tan x) dx sec x + C

∫ cosec x ( cot x) dx – cosec x + C

∫ (1/x) dx log |x| + C

∫ e dx  e + C

∫ a dx (a  / log a) + C

∫ tan x dx log | sec x | + C

∫ cot x dx log | sin x | + C

∫ sec x dx log | sec x + tan x | + C

∫ cosec x dx log | cosec x – cot x | + C

∫ 1 / √ ( 1 – x  ) dx sin   x + C

∫ 1 / √ ( 1 – x  ) dx cos   x + C

∫ 1 / √ ( 1 + x  ) dx tan   x + C

∫ 1 / √ ( 1 + x  ) dx cot   x + C
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